
หลักการทํางาน
PC330 เปนชุดควบคุมความดันนํ้าใหคงท่ี แมวาปริมาณนํ้าท่ีใชจะเปล่ียนไป  โดยใช inverter ชวยปรับความเร็วรอบของ

ปมนํ้า ตวัเคร่ืองออกแบบมาใชกบัปมนํ้าไมเกิน 3 ตวั  จาํนวนปมท่ีอยูในระบบสามารถเลือกได โดยผาน สวิชท Auto-Man ท่ีดานหลัง
เคร่ือง  การทํางานของ PC330 มีอยู 2 แบบคือ แบบสลับการทํางาน และเสริมการทํางาน

ตัวอยางการทํางานแบบความดนันํ้าคงท่ี และมีปมในระบบ 2 ตัว ปมตวัแรกจะทํางานกอน โดยใช inverter drive เมื่อมี
ปริมาณการใชนํ้ามากขึ้น และปมตัวแรกทํางานท่ี 100% แลว แตความดันนํ้ายังต่าํกวาจดุท่ีตั้งไว (setpoint-0.3) หลังจากหนวงดวย
เวลา delay _on (sec.) แลว ปมตัวท่ี 2 จะชวยเสริมการทํางาน. ในทางกลับกัน ถาปริมาณการใชนํ้านอย ความดันนํ้าในระบบสูงขึ้น
และ inverter ทํางานท่ีความเร็วรอบต่ํา (minimum speed) ปมนํ้าท่ีทํางานหลังสุด จะหยุดการทํางานหลังจากหนวงดวยเวลา delay –
off (sec.) หลังจากปมตัวท่ี2หยดุทํางานแลว ความดันนํ้าในระบบถูกควบคุมใหเทากับคาท่ีตัง้ไว ปมนํ้าตวัแรกจะหยุดการทํางานดวย
Run time ถามีการใชนํ้าตลอดเวลา ปมนํ้าจะหยดุดวยเวลา Stop time. รอบตอไปปมตวัท่ี2เร่ิมทํางานกอน เมื่อความดันนํ้าลดลงต่ํา
กวา Setpoint – start-up hysteresis.

PC330 จัดเตรียมชุดตรวจสอบระดับนํ้ามาให โดยตอ Electrode เขากับตัวเคร่ืองก็จะสามารถใชงานไดทันที

จอแสดงผล
มี 2 ลักษณะ เลือกไดโดยการกด “Display”. และจอภาพจะสวางขึ้น
1. System status.

2. Inverter Frequency.
แสดงความถี่ท่ีไปส่ังให inverter ทํางาน



ALARM.
หลังจากเกดิ Alarm แลวกด “Alarm reset” จะหยุดสงเสียงเตือน มีท้ังหมด 6 กรณี ดงัน้ี

1. Motor overload 2.    Inverter fault.
3. Low level 4.    High level.
5. Run dry. 6.    System Pressure Low.

ในกรณีของ Run dry และ System pressure low ตองกด “Alarm reset” แช 2 วินาที เพ่ือใหระบบกลับมาทํางานใหม  การ
เกิด system pressure low ความดันนํ้าในระบบตองต่ํากวา 0.8 bar หลังจากท่ีปมทํางานแลว อาจจะเน่ืองมาจากการร่ัวของทอนํ้า

Pressure Transducer.
ปกติ Pressure transducer จะใหสัณญานเปน 4-20 mA ท่ี 0-10 bar จะใชสเกลตางจากน้ีกไ็ด แตสูงสุดไมเกิน 20 bar

ใชสาย 2 เสนตอท่ี Terminal: +15V และ pressure transducer.

Inverter.
ตั้งคาให inverter รับสัณญานอะนาลอก 0-10 V สายไฟท่ีเชื่อมตอระหวางตวัเคร่ืองกับ inverterควรจะใชสายชิลด

Terminal: 0-10V output และ com.

การตั้งคา
1. กด “Menu” เขาสูการตัง้คา
2. กด “up” หรือ “down” เพ่ือเลือกการตัง้คา / ดูคา Control หรือ Running time.
3. ออกจากการตั้งคากด “ESC” ถาตองการเปล่ียนแปลงคากด “ENT”
4. กด “up” หรือ “down” เพ่ือดคูาของตัวแปรตาง ๆ กด “ESC” เมื่อตองการออกจากการตัง้คา
5. ถาตองการเปล่ียนแปลงคากด “ENT” กด “shift” เลือกตําแหนงของตวัเลขท่ีตองการเปล่ียนแปลงคา กด “up” หรือ

“down” เพ่ือเพ่ิมหรือลดคาลง
6. เมื่อไดคาตามความตองการแลว กด “ENT”
7. หลังจากท่ีตรวจสอบตัวแปรทุกคา ตัวเคร่ืองจะวนมาท่ีขอ 2 อีกคร้ังหน่ึง
8. ตัวแปรตาง ๆ บันทึกไวในหนวยความจํา ซึ่งไมสูญหายแมวาไฟฟาจะดับ
9. กด “ESC” ออกจากการตั้งคา เขาสู main menu

CONTROL.
มีท้ังหมด 10 ตวัแปร
 Setpoint

เปนคาความดันนํ้าในระบบท่ีตองการ
 Minimum speed(%).

คือความถีต่่ําสุดท่ีให inverter ทํางาน



คําแนะนํา: ใหปมทํางานตามคาท่ีตั้งไว แลวปดวาลวเสมือนไมมีการใชนํ้า ดูความถี่ท่ีอินเวอรเตอร อยาลืมคูณ2เพ่ือ
เปล่ียนเปน% ( ไมควรต่ํากวา 50% )

 Delay – on (sec.)
หนวงเวลากอนท่ีจะใหปมตวัอื่น ๆ ในระบบชวยกันทํางาน ในกรณีท่ีความดันนํ้าต่ํากวา Setpoint ปกติตองมากกวา
acceleration ของ inverter

 Delay – off (sec.)
หนวงเวลากอนท่ีจะใหปม ในระบบหยุดทํางาน  ในกรณีท่ีความดันนํ้าสูกวา Setpoint

 Start up diff.
เปนคาผลตางของความดันจากจดุ setpoint เพ่ือใหปมท่ีขับดวย inverter เร่ิมทํางาน

 Run time ( min.)
หลังจากท่ีความดันในระบบคงท่ี ปมท่ีขับดวย inverter จะหยดุการทํางานดวยเวลา Run time เมื่อไมมกีารใชนํ้า โดย
การส่ังใหอินเวอรเตอรลดความถีล่งมาเทากับ min. speed ถาแรงดันนํ้าไมตก หยุดปม

 Stop timer (min)
ในกรณีท่ีมีการใชนํ้าตลอดเวลา ปมท่ีขับดวย inverter จะหยุดการทํางานดวยเวลา Stop time.

 Transducer (bar).
คา span ของ Pressure Tranducer.

 Delay on-off (sec)
ใชใน on-off mode: หนวงเวลาเพ่ือใหปมหยุดทํางาน หลังจากคาความดันนํ้าถงึจดุ stop แลว

 Start on-off diff (bar)
ใชใน on-off mode: จุด start เพ่ือใหปมทํางาน  ตองไปหักลบกับจุด setpoint

 Stop on-off diff (bar)
ใชใน on-off mode: จุด stop เพ่ือใหปมหยุดทํางาน  ตองไปบวกกับจุด setpoint

 Run-dry delay (sec)
หนวงเวลาเมื่อทอทางดดูขาดนํ้า กอนท่ีปมจะหยดุทํางาน

 Low pressure delay (sec)
หนวงเวลาเมื่อปมนํ้าไมขึ้น( ทอร่ัว ) กอนท่ีปมจะหยุดทํางาน

 Low pressure (bar)
ตั้งคาแรงดันนํ้า ในกรณีทอทางจายร่ัว

 Control off (sec)
เปนเวลาท่ีใหตวัควบคุมหยุดการส่ังงาน หลังจากปมทุกตวัหยุดทํางานแลว เพ่ือไมใหตอบสนองตอการแดมปงท่ี check
valve ถาไมใชใหกําหนดคาเปน ‘0’

 Alarm mode
เลือกระหวาง Continue ( ดังตอเน่ือง )หรือ Flip-Flop ( ดัง – หยุด สลับกันไป )



Operating mode.

เลือกโดยใช สวิชทภายนอกตอมาท่ีดานหลังเคร่ือง ในตาํแหนงของ Vary speed.
1. Close contact: Vary speed mode.
2. ในกรณีเปน Vary speed mode ควบคุมปมโดยใช parameter ใน ‘CONTROL’ ปมจะหยุดทํางานเมื่อเกิด Inverter

fault.

Default of setting parameter.

Parameter Factory setting value
Setpoint. 2.5 bar.
Minimum speed. 55%
Delay on. 15 sec.
Delay off. 5 sec.
Start up hysteresis. 0.5 bar.
Run time. 2 min.
Stop timer. 120 min.
Scale of Transducer. 10 bar.
Delay on-off 5 sec.
Start on-off gap 0.5 bar.
Stop on-off gap 0.8 bar.
Run dry delay 50 sec.
Low press. Delay 50 sec.
Low press. 0 bar.
Control off (sec)
Alarm mode

0 sec.
Flip-Flop








